SENSORFLOTTA FOR AUTONOM
TILLSTANDSOVERVAKNING AV JARNVAG

- Magnetfaltsmatning for tillstandsbedémning

Nyttor och effekter

I detta projekt har ett system for matning av magnetfaltsforandringar langs jarnvagen utvecklats. Systemet mojliggor en
robust matning av tex saknade jarnvagsbefastningar eller andra sparskador. Da matsystemet ar baserat pa
magnetfaltsmatningar ar den ej kanslig for tex sno eller is som kan skymma vyn.

Ett implementerat system kommer att skapa farre manuella inspektioner och battre forutsattningar for att identifiera olika
metallrelaterade skador i sparet; dven under svara vinterférhallanden.
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Leveranser
Projektet har utvecklat ett system dar MAGNETISKT FALT Tx & Rx e

magnetfaltsmatningar under ett tag analyseras. Detta for
att detektera saknade befastningar eller andra
metallrelaterade skador. Systemet inkluderar en
sensorlosning, datainsamlingsenhet, kommunlkatlons och
p05|t|oner|ngsenhet molnlésning for olika sensorer pa olika
tag, samt en analysdel dar skador identifieras.
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READINESS LEVEL READIBIESSILEVEL Vidareutveckling och implementering
. Systemet kan utvecklas pa ett flertal satt. I dagslaget ligger fokus pa
detektion av saknade befastningar men fler applikationer kan
2 implementeras. Dessa applikationer kommer framst att besta av
mJukvarwmpIementatloner dar befintlig hardvara kan nyttjas. Exempel pa
3 appllkatloner ar analys av isolskarvar, ralytans egenskaper med
s || @ BUSINESS MODEL avseenden pa sprickbildning eller ralsbrott
READINESS LEVEL READINESS LEVEL
g For en lyckad |mplementat|on av systemet kravs dels att de tekniska
. forutsattningarna finns pa plats. Dvs. att valideringen &r utford och att
regelverk uppdateras. Darefter kravs att de ekonomiska och
affirsmassiga aspekterna faller pa plats. Olika affirsmodeller har
diskuterats for detta system.
P READIN"E,:S LEVEL
READINESS LEVEL Moijliga affiirsmodeller
Det utvecklade systemet ar i en fas dar vallderlngstester A. Leverantor till sensorsystem ansvarar for implementation pé tég och siiljer dérefter en
skall utforas for att verifiera och kvantifiera formagan att miittjdnst
detektera saknade befastnlngar Darefter vantar en B In oriare fer mi h i o
erfarenhetsdrift fran tag i drift. ASpekter krlng ha”barhet . In rastrl.l turagare ager maisy.stem sys!em oc gnsvarar oOI' implementation pa tag.
Samlar in data och levererar till ansvarig part for underhallet (UH)
har inte specifikt adresserats. Daremot kommer
resu rsanvandnmgen minska och effektiviteten oka om C. Tagoperator eller fordonstigare diger matsystemsystem och siiljer tjcinst till Infradigare

automationsgraden i jarnvagssystemet okar.
D. UH entreprenor diger system och anviinder data for sin UH planering
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