SKANSKA

Med stod fran

INFRASWEDEN?2030 VINNOVA @ oondooen FORMAS &

Projekt- och resultatkonferens
2021-10-28

BYGGAUTOMATION — ARMERING

LARS PETTERSSON

2021-10-28 Byggautomation - Armering



SKANSKA

PROJEKTETS SYFTE

Syftet med projektet ar att forbattra byggsektorns produktivitet
och arbetsmiljo inom en tidskritisk aktivitet i byggprocessen.
Detta uppnas genom att automatisera tillverkningen av
armeringsenheter (korgar, nat, etc.) for betongkonstruktioner
med industrirobotar pa byggarbetsplatsen.
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PROJEKTETS TRE VIKTIGASTE RESULTAT
(SEDAN FOREGAENDE PROJEKT- OCH RESULTATKONFERENS 2020-10-21)

1. Demonstratorn ar fardigstalld

2. Robotrorelser for att installera enskilda jarn kan beraknas med
utgangspunkt fran en digital tvilling (3D BIM-modell)

3. Styrinformation for demonstratorn kan genereras baserat pa de
beraknade robotrorelserna

Anmaérkning: Med digital tvilling menas den modell som &r resultatet av detalj-
projekteringen av den aktuella armeringsenheten.
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VIKTIGA LARDOMAR FRAN PROJEKTET

Det ar mgjligt att berakna de robotrorelser som kravs for att installera
armering baserat pa den information som finns i en digital tvilling (3D
BIM-modell). For att astadkomma detta kravs:

1. Samarbete mellan olika industridiscipliner

2. Avancerad matematik

3. Egna resurser (hos projektparterna) som har tid, kapacitet och
kunskaper for att kunna delta aktivt samt finansiering for dessa.
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