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Projektets syfte

* Detektera saknade befastningar

14.000 km jarnvag
93 miljoner beféastningar

Pandrol Fast Clip E- Clip Fastening Heyback Fastening Rail Spike
fastening
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Railway Fastener Inspection by Real-Time Machine Vision

Caglar Aytekin, Yousef Rezaeitabar, Sedat Dogru, and ilkay Ulusoy
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Fig. 1. (a) Camera and laser source box. (b) Camera and laser source mounted
under the track. (c) Schematic of the system.
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Bakgrund
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* Problem med visuell inspektion

https://www.youtube.com/watch?v=CY3AcSYRyDo

the evolution of mobility
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Losning med virvelstrom
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test section (length L = 990 mm})
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Vad ar projektets tre viktigaste resultat?
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Faltprov
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. Montering av utrustning

[t
l-ﬂ.l:_

o] A I}
|
1

Lindometer monterad / 4 5 6
framfor axel 4

wrana  (enbukigDivng

Lorshing i 10 B

M7
S s
sbeal

.I BOMBARDIER T TRAFIKVERKET ‘@ LIKAB  INFRANCRD
e evolution of mobility



Faltmatning Vantelage juni 2021 —

P Vs

Solution ﬂ

End User
Visualization
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Viktiga lardomar fran projektet L
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* Det ar mojligt att detektera saknade befastningar

» Det finns indikationer pa att andra komponenter
kan overvakas som ral och skarvar

e Maskininlarning ar en viktig pusselbit i Iosningen

» Faltprov i driftmiljo svara att planera. Maste
synkroniseras med foretag

* Fysiska matprojekt i falt konsumerar tid och
pengar
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