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Projektets mal och syfte

» Projektet utvecklar en automatiserad redskapsbérare samt en specialanpassad borste

* Automation d&mnar 16sa utmaningar med bemanning och arbetsmiljo for vagdrift

» Vigdrift okar sdakerhet och framkomlighet pa vigarna

* En mindre maskin mojliggor vagdrift pd smala och otillgdngliga ytor

» Vigdrift okar mojligheter att anvénda cykel och gdng som transportsitt vintertid

» Vigdrift minskar olyckor for oskyddade trafikanter, speciellt dldre och funktionsnedsatta

* Projektet ska demonstrera automation genom att foraren 6verlamnar kommandot 1 utvalda situationer
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Projektets tre viktigaste resultat

e Samarbete — maskin som anvands inom lantbruket sommartid och vagdrift vintertid
» Specialbyggd borste med dimensioner som passar en mindre maskin

* Dialog med Transportstyrelsen inledd
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Kommande steg fram till implementering.
Nagra utmaningar?

- Navigation, som backup och komplement till GNSS (Global Navigation Satelite System, GPS ar ett av befintliga
system). GNSS mottagning kan vara problem i stader, signaler studsar mellan hus, trad skymmer
mottagaren.

- Sakerhetssystem (sensorer) som klarar snoovader. Snordk eller kraftigt snofall kan orsaka problem for
sensorer som anvander ljus, exv kameror och lidar. Vi vill prova med radar som inte ar lika vaderkanslig, men
radarsensorer har ocksa for- och nackdelar och begransningar, mater avstand och hastighet mycket bra, men
svart att avgora vad som reflekterar radarvagorna, risk for falska mal fran marken.
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Projektrelevanta fragor

- For att fa kora med maskiner som denna — vad kravs av sensorer och system?

- Jobba med styrsystem och underséka hur man ska hantera olika situationer som maskinen stalls infor —
o Vilka sensorer kravs?
o Vilka hinder ska identifieras?

o Givet ett visst identifierat hinder, hur ska maskinen hantera det? Stanna, kora runt, kora over,
kommunicera med omvarld etc?

- Hur ska praktiska test av ovan bast utforas?
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