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Kostnadseffektiva matsystem som gor uppkopplade jarnvagar mojligt
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| detta projekt konstruerar vi matsystem for tillstandsodvervakning av vara jarnvagar,
som kostar en tiondel av konventionella matsystem, med likvardig prestanda och
dessutom ar mindre i storlek och bygger pa 6ppen hard- och mjukvara

Syfte och mal Figur 2: Matning pa sliper av lok med 4 axlar
Syftet med projektet ar att utveckla och falttesta loT-l0sningar for | b, o
Axel: 1 4

tillstandsbeddmning och underhall av jarnvagsinfrastruktur. Malet med \
projektet ar att vid projektavslut faststalla prototyps funktioner och o '\ Gl
anvandbarhet i jarnvagsvaxlar och/eller jarnvagsspar. = I — =t
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Forvantade effekter och resultat (1 it | | LA
Oppen hard- och mjukvara ska nyttjas inom projektet, vilket innebar it _ e
snabbare, billigare och skraddarsydd design, och aven att myndigheter 38
och foretag kan upphandla skraddarsydda produkter fran ett stort antal

leverantorer till en lag produktkostnad. Oppen hard- och mjukvara

gynnar aven oppen innovation. FOorvantat resultat ar utvardering av nytta
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och mojliggorande av en uppkopplad infrastruktur genom billiga
matsystem. Axel 4
Planerat upplagg och genomforande
Hardvara kommer enligt kravspecifikation bygga pa t.ex. Arduino. |
—alttester avser vaxelkors, vaxeltungor, punktfel i sparlage och luftburet 0O, ,10 0,12
ljud/gnissel i kurvor. Fokus ligger pa loT-16sningars anvandbarhet, -
driftsdkerhet och kostnad/nytta for tillstandsdvervakning av system i - 10 Tid [s]
jarnvagar. -
e 1,2
Resultat £ 10 7\ Axel 4
Se figurer 1-3 for resultat i utdrag. = 0,8 —\
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Figur 1: Inom projektet utvecklas e > 0,2 \
och testas matsystem parallellt AP ATIIE NERA » 0,0 \O’(/ ' ' '
Matsystem (2 st.) S _0 o ;02 0,04 0,06 0,08 0,10 0,12
Trafikverket: Prototyp med piezo- Sweco: Prototyp med o Tid [s]
elektrisk hogprestanda-accelerometer MEMS accelerometer
| Figur 3: Matning i vaxeldriv
Sensor for vaxeltungans slutning monteras under Sensor for
skyddskaporna for drivlinjalerna, neodymium- motorstrom
magnet fasts pa kontrollinjaler
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Kraftmatning ansluts | Métquul
Byte av pa plint A27/A28 plarlng
erfarenhet Drivvarme-kretsen .

‘o ?-- = J Temperatur och
" luftfuktighetssensor

(forutsatt att testet

- utfors under den
~ Damill: Kamera med kallare perioden pa
styrning och 4G Aret. Alternativt

strom-forsorjs
modulen med batteri
under testperioden

JVTC/LTU: Prototyp med
MEMS accelerometer
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== RIOT - prototyp 3 - vaxeldriv . W ) ZoomOut @ Nov 29, 2016 16:41:38 to Nov 29, 2016 16:41:46 &

MEMS: Mikroelektromekaniskt system

40K
30K

Utmaningar pastitta 20

Vibration, dvs. acceleration, fran tag ar en grundlaggande storhet for o
utmattning, notning och sattningar i1 jarnvagar. Darav har vi valt denna
storhet for tillstandsovervakning. Vidare vill vi mata pa sliper for att O Cumen ST T Gurent LA T G 10T

Overvaka sattning i spar. En utmaning ar da den laga frekvens som
sliprarna gungar i vid tagpassage. For att 6verkomma detta arbetar vi

med att 6ka bit och sampling, dvs. upplésning p& x- och y-axeln i fig. 2. Effekter hitintills _ L

PING PP 9P 4 J Utover kunskapsuppbyggnad inom deltagande organisation har ett
En annan utmaning ar stréomférsorjning av matsystemen. Detta kan i en eggamensarbete slutforts, en teknisk rapport skrivits (publiceras under
forsta anblick verka enkelt, men sédkerheten for tdg och passagerare gar hosten) samt kursmoment utvecklats.

alltid forst. Det ar darmed inte tillatet att ta strom var man Vvill.
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